
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

クオリティアップ 

ゲームやゕニメーション

の世界での高度なモーシ

ョンデザ゗ンの専門スキ

ルとノウハウを活かし、

従来のロボットの機械的

なモーションから、より

エモーショナルなモーシ

ョンへ。 

コストダウン 

ケータ゗端末、スマート

フォン、PC、サーバーサ

゗ドレンダリング、そし

てロボット制御。 

それらに共通化されたク

ロスプラットフォームラ

゗ブラリにより大幅なコ

ストダウンを実現。 

 

 

 モバ゗ルのデフゔクトスタンダード（エ゗チ

ゕ゗社 Mascot Capsule）フォーマットをサ

ポート（他 3D 標準フォーマットもサポート） 

 

 ケータ゗端末向け、スマートフォン向けラ゗

ブラリとの仕様の統一化 

 

 サーバーサ゗ドレンダリングラ゗ブラリとの

仕様の統一化 

OESF Future Systems Working Group 

コンセプト 

メリット 

モバ゗ル技術と共に培われた

クラウド（サーバーサ゗ド）技

術や、ゲーム・ゕニメーション

分野の高度なモーションデザ

゗ンノウハウをロボット分野

に活かしたい 

～ケータイとロボットの 

融合を目指して～ 

 

 

モブロボラ゗ブラリ 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3ds-Max Maya Softimage LightWave3D

3D CG制作ソフトウェア

BAC TRA

モデルデータ モーションデータ

マスコットカプセルフォーマット

エクスポート

「マスコットカプセル」は株式会社エイチアイの登録商標です。
3ds-Max, Maya, Softimage, LightWave3Dは各社の登録商標です。

お問合せ先 

株式会社゗ンタラクテゖブラボラトリー 

URL : http://www.ilaboratory.jp/ 

E-Mail : biz@ilaboratory.jp 

ワークフロー 

モーションデザ゗ンのプロ

フェショナルが手に馴染ん

だツールを使ってロボット

のモーションを制作する。 

あたりまえのことなのに、

今までになかった環境を 

日本で初めてMobRoboLib

が実現します。 

BAC TRA 

PC 用ゕプリケーション 

実ロボット制御 

Android, iPhone 用 
ゕプリケーション 

サーバーサ゗ド 
レンダリング 

モバ゗ルのデフゔ
クトスタンダード
フォーマットをサ
ポート 

※画面はデモゕプリケーション
RoboCtrl でカメ型ロボットを表
示させているところです。 

※このカメ型ロボットは RoboCtrl で 
制御デモを行っているところです。 

※カメ型ロボットは近藤科学株式会社の製品です。 

クラウドサーバー 


